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Agricultura de Precisao é ....

* Fazer uso da Informacao para
melhorar o manejo e a . SUR-
eficiéncia da aplicacao de 7
insumos agricolas (semente,
fertilizantes, herbicidas,
agua, etc.) para reduzir os
custos de producao e A ‘
diminuir o impacto Fertise § A e —t
ambiental. o TR U eces

Models

Treatment
map



O “porque” da agricultura de Precisao?

Diferentes Capacidades Produtivas.
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No Brasil a AP ainda esta sendo
adotada de forma timida
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Grades amostrais e
mapas de fertilidade
do solo




No Brasil a AP ainda esta sendo
adotada de forma timida

Correcgdo de solo em taxa variada



Razoes pessoais para o Uso de AP

M Ganhos de produtividade ® Redugdo de custos de producgao
¥ Diminuir mao de obra B Aumento do rendimento da maquina
Outros ® N3o sabe
73

68

Total Sul Cerrado MAPITOBA
N=374 N= 101 N= 198 MN=75



Nivel de adoc¢ao - Equipamentos

® Monitor de colheita ou de
produtividade

4 » Piloto automatico
V4
Possui algum /
N = 992 /
B Barra de luz
MW N3o
possui
i m Controlador de taxa variavel de

m Possul fertilizantes quimicos

B Controlador de taxa variavel de
populacao de sementes

m Software ou aplicativos para
agricultura de precisdo
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Perspectiva de uso de AP
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AP é ampla

Sistema de localizacao;

Mapas de solo (atributos fisicos e quimicos do solo);
Mapas de condutividade elétrica;

Mapas de produtividade das culturas;

Correcao a taxa variavel,

Controle de populacao de sementes

Controle na quantidades de insumos aplicado;

Controle de pulverizacao.



Sensoriamento remoto

* Pesquisas relacionadas a:

— Uso de imagens obtidas por
diferentes comprimentos de
ondas para determinacao de
indices de vegetacao;

— Analises locais e regionais com
custo baixo.



loT na agricultura

Smart farming e agricultura de precisao

coleta automatizada das muitas variaveis de
interesse para integracao e decisao
automaticas.

— Monitoramento de aspectos climaticos;

— Monitoramento de condicdes de stress hidrico
das culturas;

— Acionamento automatico de mecanismos
utilizados no campo.

* Pode-se reduzir até 20% o
consumo de agua nas lavouras
com uso de sensores.




Principais dificuldades encontradas

Custos elevados das maquinas/equipamentos
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e profissionais capacitados

e conhecimento sobre o assunto
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e recursos para interpretacao dos dados




desenvolvimento tecnologico

Interpretation




Armazenagem




Analise de dados para experimentos
utilizando agricultura de precisao

* Objetivo: técnicas orientadas a

* Potencializar a produtividade e qualidade
* Minimizar inputs e impactos ambientais

* Analise de dados:
— variedade de dados: diferentes tecnologias
— plataforma para comparar e avaliar tecnologias

e Técnicas adequadas para a pratica em larga
escala



Database of Agricultural Experiments

Raw data from events with
acquisition of static data

Data for analysis
workflow




Data Analysis Workflow
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Periodo:
2017-2019

Modelagem




MAPEAR a REMOCAO SUSTENTAVEL
de PALHA para BIOENERGIA

* Objetivo:
— Modelar a erosao do solo causada pelo escoamento superficial

para estabelecer a disponibilidade de palha para remocao para
ser utilizada na producao de bioenergia.

 Fluxo de andlise de dados:

— Reunir informacdes digitais espacializada disponiveis de diferentes fontes,
com informacoes de alta fidelidade de propriedades do solo, hidrologia e
dados topograficos.

* Estabelecer critérios para a remocao de palha em usinas
para o planejamento de gerenciamento de conservacao
gue combinado com a erosao do solo diminui e melhora
o rendimento da cana-de-acucar e dao suporte a tomada
de decisao das usinas.
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Analise de Informacao

Periodo: 2018-2019




Aplicativo para analise de dados de AP.

* Objetivo: desenvolver um software em suporte aos
sistemas de gerenciamento de AP, integrando e
compartilhando dados em um formato simples e
flexivel, coletados de diferentes maneiras, com
diferentes tipos de dados.

e Data analysis workflow:

* Aplicar técnicas de redes neurais aos dados armazenados no
BDAgro para obter informacdes sobre culturas e fazer
previsoes

* Estabelecer a correlacao entre os varios dados e sua
influéncia no rendimento da cana-de-acucar.

e O projeto € aplicavel a toda a cadeia agricola, buscando
fornecer ferramentas que sirvam de incentivo para a adocao
de novas tecnologias no campo.



AgriData Structure
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Mobile

Bazzi et al., 2017, UTFPR
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Demarcando talhoes

N DO o450 AN 0O o4 150 MN O odia150 AN 00O v 4 @ 150

¢ ADF Mobile = <&  ADF Mobile & ADF Mobile = <&  ADF Mobile =

L/

Clique em iniciar captura para coletar Clique na tela para adicionar novo Area finalizada! Clique em finalizar Area finalizada! Clique em finalizar
pontos pelo toque na tela ponto captura ou se desejar edite a drea captura ou se desejar edite a area
arrastando pontos ou linhas. arrastando pontos ou linhas.

Remover Ultimo ponto
Cancelar coleta Cancelar coleta

Iniciar captura > Fechar area Finalizar captura




Ajustando detalhes da area

MmN O v .4 @ 150 M N 0O vd i M N 0O V.4 1 1506

< ADF Mobile = & ADF Mobile &  ADF Mobile =

: a2 5
Para editar uma regiao primeiro Para editar uma regiao primeiro
selecione a mesma i selecione a mesma

Iniciar nova captura

>
Editar valores .

Deletar area selecionada

!

Iniciar nova captura >

Finalizar captura :. 2
P B Finalizar captura

.
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Indicacgéo de
localizacao para
retirada de amostras
de solo utilizando
Fuzzy C-means




Analise por RNA
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SURVEY DRONES FLEET OF AGRIBOTS
Aerial drones survey the fields, A herd of specialised agribots tend
mapping weeds, yield and soil to crops, weeding, fertilising and

variation. This enables precise harvesting. Robots capable of
application of inputs, mapping microdot application of fertiliser
S I I ' a a I l S I I l a r spread of pernicious weed reduce fertiliser cost by 99.9%.

blackgrass could increasing
Wheat yields by 2-5%.

FARMING DATA

The farm generates vast quantities |l !

of rich and varied data. This is stored =~

in the cloud. Data can be used as N, s
digital eyidence reducing _time spent ,' ’.. “.‘, :

completing grant applications or £

carrying out farm inspections saving L8

on average £5,500 per farm per year. e

TEXTING COWS

Sensors attached to livestock
allowing monitoring of animal
health and wellbeing. They can
send texts to alert farmers when

a cow goes into labour or develops
infection increasing herd survival
and increasing milk yields by 10%.

My
SMARTTRACTORS =~

GPS controlled steering and Baas
optimised route planning _——
reduces soil erosion,

saving fuel costs by 10%.
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